
MY00771.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF243-B 0.9

INS200-230L
DC24V D4CL-5.0
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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PF243-B 0.9
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000

3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF244-B 1.2

INS200-230L
DC24V D4CL-5.0

FILE:

承認温度

湿度

A

MY-00772[4/6]

℃

％

2002.10.16

B=SCALEA=TXT

ト
ル
ク
（
ｋ
ｇ
f･
ｃ
ｍ
）

２４

５６

ド
ラ
イ
バ
ー
消
費
電
流
（
Ａ
d
c
）

0

2

4

6

8

10

ト
ル
ク
（
Ｎ
・
ｍ
）

0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

0

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5

121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min

1/200:

1/250:

1/500:

○

○

○

●

B1

P1

B2

P2



MY00772.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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PF244-B 1.2

INS200-230L
DC24V D4CL-5.0

FILE:

承認温度

湿度

A

MY-00772[6/6]

℃

％

2002.10.16

B=SCALEA=TXT

ト
ル
ク
（
ｋ
ｇ
f･
ｃ
ｍ
）

２４

５６

ド
ラ
イ
バ
ー
消
費
電
流
（
Ａ
d
c
）

0

2

4

6

8

10

ト
ル
ク
（
Ｎ
・
ｍ
）

0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

0

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5

121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000

3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：
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ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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PF245-B 1.2

INS200-230L
DC24V D4CL-5.0
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00773.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF245-B 1.2
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FILE:

承認温度

湿度

A

MY-00773[4/6]

℃

％

2002.10.15

B=SCALEA=TXT

ト
ル
ク
（
ｋ
ｇ
f･
ｃ
ｍ
）

２４

５６

ド
ラ
イ
バ
ー
消
費
電
流
（
Ａ
d
c
）

0

2

4

6

8

10

ト
ル
ク
（
Ｎ
・
ｍ
）

0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

0

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5

121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000
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MY00774.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00774.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00774.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00774.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF264-B 2.0
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DC24V D6CL-6.3
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000

3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00775.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00775.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF266-B 2.0
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00775.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00775.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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DC24V D6CL-6.3
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000

3r/min 3r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00776.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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606
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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606
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00776.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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606
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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606
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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PF268-B 2.0

INS200-230L
DC24V D6CL-6.3
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606
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00776.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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DC24V D6CL-6.3
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606
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000

3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min

1/1000:
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MY00777.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF243-B 0.9
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00777.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00777.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00777.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00777.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00777.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：
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DC36V D4CL-5.0
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000

3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00778.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF244-B 1.2

INS200-230L
DC36V D4CL-5.0
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF244-B 1.2
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000

3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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PF245-B 1.2
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DC36V D4CL-5.0
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00779.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF245-B 1.2
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DC36V D4CL-5.0
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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PF245-B 1.2
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DC36V D4CL-5.0
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min

1/10:
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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PF245-B 1.2
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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PF245-B 1.2
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DC36V D4CL-5.0
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00779.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF245-B 1.2
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DC36V D4CL-5.0
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000

3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min

1/1000:
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF264-B 2.0

INS200-230L
DC36V D6CL-6.3
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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MY00780.jhd MQF-239B

速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF264-B 2.0
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DC36V D6CL-6.3
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成

DAMPER ：

PF264-B 2.0

INS200-230L
DC36V D6CL-6.3
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：
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121.2
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10kHz 100kHz 1MHz 10MHz 100MHz･･･1/1000

3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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606
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

10Hz 100Hz 1kHz 10kHz 100kHz･･･1/1
20Hz 200Hz 2kHz 20kHz 200kHz･･･1/2
25Hz 250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz･･･1/2.5
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：
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ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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606
モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

40Hz 400Hz 4kHz 40kHz 400kHz･･･1/4
50Hz 500Hz 5kHz 50kHz 500kHz･･･1/5
80Hz 800Hz 8kHz 80kHz 800kHz･･･1/8
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

100Hz 1kHz 10kHz 100kHz 1MHz･･･1/10
200Hz 2kHz 20kHz 200kHz 2MHz･･･1/20
250Hz 2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz･･･1/25
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：
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モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

400Hz 4kHz 40kHz 400kHz 4MHz･･･1/40
500Hz 5kHz 50kHz 500kHz 5MHz･･･1/50
1000Hz 10kHz 100kHz 1000kHz 10MHz･･･1/100
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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速度－トルク特性

C=TRQ D=RMS電 源 電 圧 ：

ＤＲＩＶＥＲ：

ＭＯＴＯＲ： Iw= 測定 作成
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モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数

2kHz 20kHz 200kHz 2MHz 20MHz･･･1/200
2.5kHz 25kHz 250kHz 2.5MHz 25MHz･･･1/250
5kHz 50kHz 500kHz 5MHz 50MHz･･･1/500
3r/min 30r/min 300r/min 3000r/min 30000r/min
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モータ型式末尾のＡは片軸、Ｂは両軸を表し同一特性です。

単位系：１ｋｇf・ｃｍ≒０．１Ｎ・ｍ

パルス速度・回転数
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